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Disegnare il seguente circuito:

Editare i parametri del mos per avere:

L=10 (m e W= 100(m

Editare il modello del mos per avere: LEVEL=1, VTO=2.0, KP=1.5e-5, LAMBDA=3e-2

Il generatore VPULSE deve avere V1=9 (livello basso), V2=11 (livello alto), TR=1u (tempo di salita), TF=1u (tempo di discesa), PW=1m (larghezza impulso) , PER =2m (periodo).

1) Determinare l’ampiezza ed i tempi di salita e discesa del segnale di corrente in uscita (probe di corrente). I tempi di salita e discesa sono i tempi necessari per passare dal 10% al 90% della variazione totale e viceversa.



 AMPIEZZA=



TR=



TF=

2) Dimezzare R2 e determinare l’ampiezza e i tempi di salita e discesa del segnale di corrente in 

uscita (probe di corrente).

AMPIEZZA=



TR=



TF=

3) Confrontare i risultati. Il circuito analizzato è:

· UN GENERATORE IDEALE COMANDATO DI CORRENTE.

· UN GENERATORE COMANDATO DI CORRENTE MA LA COSTANTE DI TEMPO R2C3 SI OSSERVA NELLA RISPOSTA.

· UN GENERATORE DI TENSIONE MA LA COSTANTE DI TEMPO R2C3 SI OSSERVA NELLA RISPOSTA.
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